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第一部分 大赛组委会名单
1. 组委会主任

刘会霞：江苏大学工业中心主任
2. 组委会副主任

周链：江苏大学工业中心副主任
3. 组委会成员

刘会霞、周链、秦志宏（企业）、肖凤、陈寒松、房义军
4. 仲裁组

组长：周链
成员：顾建
5. 裁判组
组长：肖凤
成员：胥保文、陈寒松
6. 后勤组
组长：房义军
成员：刘文生、张新星
7. 技术支持
北京启创远景科技有限公司
第二部分 赛事简介
江苏大学工业中心工程机器人大赛是为鼓励和推动我校大学生开展工程机器人自主创新设计的一项活动，旨在培养我校大学生的创新设计意识、综合设计能力和团队协作精神。大赛紧密结合“工程”、“应用”和“实践”三个关键词，通过完成一个非常明确和具体的工程任务，来代替人或协助人来进行工作。大赛项目应用目标明确，强调动手实践；以当前的技术水平为标准设置不同的任务内容，既有技术入门门槛不高的基础任务，也有相对较难的综合任务，可扩展性和提升空间较大；具有强调实际掌握和注重知识获取等明显特点。
本次大赛由工业中心主办，大赛主题为“工程越野”，参赛队伍自主选择设计平台，设计并制作完成一部小型轮式机器人，通过完成不同的任务获取相应的得分，实现工程机器人的设计、应用等方面的创新，从而推动机器人应用技术的不断发展，同时也便于统一展示创新设计的成果，合理公正评判学生自主创新设计的能力。
第三部分 大赛安排
一、大赛准备

    5月13日之前各参赛队伍将参赛资料提交到工业中心。参赛资料包括：技术报告纸质稿2份，技术报告电子档和小车运行视频。文件命名规则：学院+小车名称。
二、报到安排

    5月14日下午14:00～14:30，各参赛队伍需到达工业中心一楼大厅的报名处填写并核对相关信息，领取大赛相关证件及大赛指南，对赛事的日程安排以及其他相关信息不了解之处请及时询问组委会工作人员；并于当日14:20分跟随组委会工作人员到机械楼A312会议室参加大赛开幕式。
三、参赛抽签

    开幕式结束后，参赛队伍的组长代表本队抽签，抽签结果将决定现场比赛的次序。
四、现场比赛
根据抽签结果，参赛队伍带上比赛用小车先交裁判组进行小车资格认定，再依次进入赛场进行小车的现场运行，由裁判进行打分，参赛队的组长签字确认。
五、成绩评议
裁判组根据现场运行情况和资料，给各参赛队伍进行综合打分，并评议出一、二、三等奖名单。如有争议请指导老师以书面形式提交仲裁申请，仲裁组予以处理。
六、大赛的时间和具体地点
	序号
	时间
	地点
	内容
	负责人

	1
	14:00 ～ 14:30
	一楼大厅
	报到
	张新星

	2
	14:30 ～ 15:00
	A312会议室
	开幕式
	王富良

	3
	15:00 ～ 15:15
	A312会议室
	比赛抽签
	张新星

	4
	15:15 ～ 16:15
	A203实验室
	现场比赛
	顾建

	5
	16:15 ～ 16:45
	A311办公室
	成绩评议
	肖凤

	6
	16:45 ～ 17:00
	A312会议室
	闭幕式
	王富良


第四部分 赛事规则
本次大赛的内容为“工程越野全地形障碍赛”，要求自主选择设计平台，赛场外制作完成一部小型轮式机器人，并进行现场竞争性运行考核。
一、工程机器人的设计和制作要求

参赛队自主选择设计平台创新设计一套工程机器人，能够顺利通过大赛组委会提供的具有不同特性障碍物及比赛场地。主要技术要求如下：

a) 只能采用组委会指定的电池或电压不大于7.4V，容量不超过3A*H的自备电池；且电池必须安装到机器人上；

b) 主控板只能采用AVR单片机、51单片机或Arduino UNO/Romeo等；电机的额定电压不大于6V； 

c) 整体重量不超过4kg；

d) 机器人在出发区的投影尺寸不超过250mm×250mm。
二、比赛场地的设定
场地中设定11个不同特点、不同难度的障碍物，每种障碍物有不同的分值，参赛队根据比赛规则自主设计制作机器人，挑战穿越各个障碍物。场地设有宝丽布地面，地面上铺设有辅助线，并设置比赛起始区。障碍物分别为栅格地形、减速带、小型阶梯、石块地形、U型隧道，方形隧道，防滑带、柔软草地、大楼梯、窄桥、高台，比赛场地由组委会统一布置。
三、障碍的位置和分布

比赛场地及障碍物尺寸标记（含引导黑线），如图1所示：
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图1 场地整体效果图

四、比赛流程

1）参赛队伍在完成签到后，由大赛组委会组织统一抽签，参赛队按照抽签顺序进行比赛。 

2）每支队伍仅允许拥有1台机器人作品。
3）上场前须对作品称重，并记录重量。 
4）参赛作品应自主控制，不允许任何形式的远程控制干预。
5）每个作品现场运行总时间限定在5分钟内，从作品首次启动开始计时。裁判席放置计时器公开倒计时，比赛过程中除非发生极端情况，否则不暂停计时。 
6）每次运行时，作品必须从出发区起跑，根据选手自己设计的路线，尽可能多的挑战障碍。
7）如果挑战某个障碍失败，选手可以选择重新运行。参赛选手不得进入场地，由内场裁判将作品交与选手。每个作品重新运行的次数不限。 
8）作品运行过程中选手不得接触作品。每次运行的间隙，选手可以在场边对作品进行调整，调整过程中不得改变作品结构设计方案，且不得将作品带离裁判指定的范围。 
9）发生以下情况之一时比赛终止：
① 5分钟时间耗尽，比赛终止； 
② 选手向裁判申请结束挑战，裁判判定比赛终止。 
③ 现场发生裁判认为必须终止比赛的情况，比赛终止。 
五、评分规则

比赛作品综合得分C，满分200分，由：障碍完成分（185分）、计时分（5分），创新得分（10分）构成。组委会根据各队得分高低评出一、二、三等奖（各奖项数量由大赛组委会决定）。 
1）障碍完成分 
此项成绩记为I，评分依据为障碍完成情况，按照完成障碍的分值计分。 
①外围障碍6个，每个10分，包括：1.栅格；2.减速带；3.小型阶梯；4.石块地形；5.方形隧道；6.U形隧道。内围障碍4个，每个20分，包括：7.防滑带；8.柔软草地；9.大型阶梯；10.窄桥。核心障碍1个，45分，包括：11.高台。 
②对于1～10号障碍，作品沿黑线延伸方向进入障碍和离开障碍即可得分。 发生以下情况不得分：

a. 未能从前端进入障碍，如从侧边进入等；

b. 未能从末端离开障碍，如从侧边驶出等；

c. 行动机构的执行部分未充分进入障碍范围等；

d. 重复通过同一障碍不重复得分；

e. 其他裁判专家组认为不应得分的情况。

③11号障碍“高台”不需通过，只要登上并充分进入即可得分。 
④重新运行时，之前的得分继续有效。 
2）计时分 
此项成绩记为II，各队成绩按比赛终止时的剩余时间转换，精确至秒。例：假设某队比赛终止时剩余时间为3分25秒，则得到3.25分。5分钟时间耗尽的得0分；
3）创新得分 
此项成绩记为III，制作创新评分主要依据为参赛队在截止日期前提交的技术报告纸质版和电子版各1份，不提交技术报告的队伍制作创新得分为0。技术报告内容主要包括作品名称、选手基本情况、作品简介、设计过程、制作过程、创意设计及结构设计的新颖性、科学性、实用性、先进性和实用价值，以及自我评价、指导教师评价等内容。 
由裁判组依据评分标准对参赛作品打分（满分10分）。 
IIIA 设计评价（创新性、结构合理性、先进理论和技术应用）：5分。
IIIB 制作评价（组装规整，新颖美观，系统稳定）：5分。
III=IIIA+IIIB
六、奖项分配
按以下公式计算比赛作品综合得分: C=I+II+III 根据总成绩C排名。若总分C相同，则根据作品跑完全程的耗时决定排名，耗时少的排名靠前，若总分C仍相同，则根据作品重量决定排名，重量轻的排名靠前。 奖项分配方式由组委会决定。奖项公布后，进入30天异议期。 
七、不获奖原则
各参赛队在比赛过程中如“未能完成比赛”，则不参与评奖，即不获奖。视为“未能完成比赛”的情况包括：

（1）损坏比赛场地，引发安全事故； 
（2）不遵守赛场纪律，干扰他人参赛； 
（3）参赛队员不符合参赛资格； 
（4）制作材料不符合比赛要求； 
（5）裁判专家组判定的其他情况。 
*本规则最终解释权归大赛组委会所有。
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	学院主管部门意见：

                                                                 （公章）

                                                               年    月    日


第六部分 公司简介

北京启创远景科技有限公司，是国内专业的教育技术服务企业，致力于机电和自动化专业各类创新类实验室解决方案的提供，针对高校机电专业和工程训练能力培养提供各类课程的方案教师师资的培训，针对竞赛做解决方案和赛前辅导，产业化项目的开发等。公司拥有诚信、勤奋、专业、高效的员工队伍，强大稳定的销售网络和服务体系，拥有教育行业的专业背景和资深经验，继续坚持高效、专业服务于教育的理念。

我们的产品涵盖机器人、3D打印，虚拟仿真软件等。其中探索者模块化机器人套件能通过实物化，将机构图和控制原理图直接实现，利用探索者学生可以自如的复现机械原理和控制原理上学到的知识。套件中配套教材和光盘中提供的参考机构数量上百种，能开展多项实践操作课程，全面满足学校在学科基础、学科方向以及公共基础课等必修或选修课程中的实践部分课程需求，同时，探索者支持多种类创新通识教育课，满足全校各专业的课程需求。我们的提供的创新平台和解决方案受到浙江大学、上海交通大学等多位用户的赞赏。

本着“服务第一”的理念，启创科技将推进教育技术革新作为自己使命，与全国众多学校建立了良好的合作关系，也与国内外众多知名厂商建立了健康稳固的经贸关系。公司一贯选择优秀的合作伙伴、卓越的教学产品一起为教育服务，伴随着中国教育事业的发展，自身在此进程中也变得更为优秀、更为卓越，与各大院校一起创造美好远景！  

公司项目院校包括：东南大学、浙江大学、江苏大学、四川大学、电子科技大学、苏州大学、江苏科技大学、上海电力学院、湖州师范学院、成都航空职业技术学院、长春职业技术学院、北京金隅科技学校等。
